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PWR/FAULT

PUL=(PUL)
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WEEAE HLA WUE B swi SW2 SW3
2.0A 1.5A on on on
2.6A 1.9A off on on
3.2A 2.3A on off on
3.8A 2.7A off off on
4.3A 3.1A on on off
4.9A 3.5A off on off
5.6A 4.0A on off off
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10kHz | 400 160 10kHz | 1000 60
10kHz | 800 80 10kHz | 2000 30
10KHz | 1600 40 10KHz | 4000 15
10KHz | 3200 20 10kHz | 5000 12
10KHz | 6400 10 10kHz | 8000 7.5
10KkHz | 12800 5 10KkHz | 10000 6
10kHz | 25600 25 10kHz | 20000 3

i [ / 10KHz | 25000 2.5

Hodik:  BCHER T OUR X WA =B 123 5
Mi%%: 610207
Fii%: 13551243400



& JRAR LA BT IR 7]

.mEgusREDE

Pulse SW5 SW6 SW7 SW8
400 on on on on
800 of f on on on
1600 on off on on
3200 of f of f on on
6400 on on of f on
12800 of f on of f on
25600 on of f of f on
1000 on on on off
2000 of f on on of f
4000 on of f on of f
5000 of f of f on of f
8000 on on of f of f
10000 of f on of f of f
20000 on of f of f of f
25000 off off off off

h. RIS EE

SW1. 2. 3. 4 Z2EEHEBADR, WITHEYBERKREE, SW4 —%EE OFF IR
T

SW5. 6. 7. 8 ZutEFEEL D1, M THCR AT M, E2HKH 1,

SW1 234 5678

$ 1

4 K LikiL3es
st | | s

N

e

-

Hodik:  BCHER T OUR X WA =B 123 5
#E4m: 610207
Fii%: 13551243400



& JRAR LA BT IR 7]

N LT ]

AYRE VAR T

1. SRS, ZAT°Ks XA I B AT

2. EHJSERATSE, 200758, AR ER S, WA ER. 5. RE. 5
BB BIETIR WGBSR RIS R AN RS L

3. EEJE, WAMERITASE, A RLYR R 75 s 2K 5] 25

B, W W R
1. LARTAOREN RS, He X Pl e A — 2
% Wi LM, TRIRE, H— NEEAERIER T, Wi
B BN pul HAIE
2. HukiEEg, EWTEI?
2 FERAAEAON, R, WG, EE R DA, R
N HLE
3. AT EATRE, BIER AR
BRI BEA R IEFHEELIEN, HiTRIRZMNESH WS,
N kih 5V-24V, A bkt 2 3V, g AT e XA Rl A, PUL+AT PUL—4

I
=

W MBIZAMEDL: A T K 2 5 AME I
4. Rt ARSI, ORI TT A T2
% flswa Eoff, AIKZ)d A SRR FEHE . BIPU SminlikAosbkeivE
5, DR iRl RIRRAEIARHT S o MIFHLIERS: PU i (a1 A ikt
{59, DR Ui [l PK SIERFEE m s ML %%
5. HHECE SR AT WEZ/DTIEALF?
B Ao HCE SCRIAE FBBLEE — T E Rk A A0 E0E H QRIS
RE, B MR R, JOEE TR, (ER R kb o e
RIS SR > SOSARE 1, FEAUR 2R, AR B RIS, AR
PR P P Y TR RN
6. IXZEE LIRS 1 MF+ MP- B350 ?
Hudk: RERTTRR X AR =B 123 5

#E4m: 610207
Fii%: 13551243400



\

JRAR LA BT IR 7]
%, RHURECIOTR, TR, (RS RS, YRR BT R

.

7. ENAE SO LR B I EER PR T P

N LT ]

2. +5V~+28V MYRTIKAN, 5V B AN EEAMZER I H R s

Hohb: RS RO X WA =& 123 5
#E4m: 610207
Fii%: 13551243400



	使用指南手册
	版本：V 1.0
	一． 产品基本参数
	二． 产品接线图
	三． 电流大小设置
	SW1-SW4为电流设置开关，因为我们驱动电机型号尺寸不同，电流也不相同，负载的大小不同，电流也会不同，对马达、电源和驱动器的寿命起着关键性的作用，同时也影响着机器的功耗和发热量。SW4一般设置在OFF状态，如果设置在ON，静态电流会增加一倍，设置时需要断电。
	1、 电流设置的原则：以满足机器的正常运作的最小电流为电流的最佳设置。
	2、 电流设置过小，会出现电机堵转、不转、丢步、运行不到位，精度不够的情况，功率和扭力也会相对变小。
	3、 电流设置过大，会出现电机发热、抖动、噪音大、功耗增加。对马达、电源和驱动器的寿命有一定影响，一般情况不影响使用，力矩也会相应变大，对丢步和运行精度有很大改善。
	四．转速细分设置
	SW5-SW8为电流细分设置开关，这个开关主要起的作用是在不改变输入脉冲的情况下，调整这些 开关可以是马达的转速发生改变，具体改变如下图。设置时需要断电，如果调整转速细分还是达不到要求，就要调整PLC程序的输出脉冲频率。
	SW5-SW8为电流细分设置开关，这个开关主要起的作用是在不改变输入脉冲的情况下，调整这些 开关可以是马达的转速发生改变，具体改变如下图。设置时需要断电，如果调整转速细分还是达不到要求，就要调整PLC程序的输出脉冲频率。
	五．拨码开关设置
	SW1、2、3、4是设置电流大小的，根据电机电流来设置，SW4一般设置在OFF状态下；
	SW1、2、3、4是设置电流大小的，根据电机电流来设置，SW4一般设置在OFF状态下；
	SW5、6、7、8是设置转速细分的，相当于把输入脉冲进行分频，达到调试目的；
	六．指示灯状态说明
	1、通电后绿灯亮，红灯灭；这种是正常运行情况；
	2、通电后绿灯亮，红灯亮；这种是故障报警指示，说明有过流、过压、欠压、马达线接反、马达损坏、驱动器损坏、电源进线接触不良等情况；
	2、通电后绿灯亮，红灯亮；这种是故障报警指示，说明有过流、过压、欠压、马达线接反、马达损坏、驱动器损坏、电源进线接触不良等情况；
	3、通电后，两个指示灯不亮，检测电源是否输送到驱动器；


